


KOCKOCHOD ABINA

Je pohybovy bezdritové oviddany
model. Podvozek vybaveny dvéma po-
honnymi motorky je ,kapotovédn“ do
podoby chodictho symbolizovaného
zvifete [obr. 1 a), b)]. Princip ovla-
dani umoZiiuje napodobit proporcio-
nélni Fizeni pouZivané u radiem fi-
zenych modeld. Ovladani umoZiiuje,
aby zam¥3leny povel, napfiklad mir-
né zatéceni vievo byl modelem pro-
veden v podobnych proporcich. Mo-
del se zalne pohybovat mirn& vle-
vo. P¥i povelu k zatd¢eni vpravo, po-
hybuje se doprava. Pohyby jsou v pfi-
mé zavislosti na povelech.

V modelu je pfijimaci ¢€ést s vy-
konovym relé, jehoZ kontakty pfepi-
naji napéjeni pro dva pohonné mo-
torky. Relé méa jen dvé pracovni po-
lohy, proto miZe byt v &éinnosti vidy
jen jeden motor. Pfi ¢innosti motoru

v levé noze, pravd moha stoji a mo-
del ,vykro&i“ vpravo. Pripne-li relé
svym kontaktem motor v pravé no-
ze, model zataéi vlevo. To je cely
princip pohonu modelu. St¥idavé to-
¢ oba motory a model chodi. Zby-
vaé uréovat,. jak dlouho budé ktery
motor v ¢innosti. Sta&i ovladat relé
v modelu, a to zajistime ovladacim
elementem R1 v povelové skfifice
{obr. 2).

K bezdratovému piedavani povelil
vyuZijete nizkofrekven¢ni magnetické
pole. V povelové skiiiice je zdroj to-
hoto signdlu a v modelu jeho pfi-
jima&. Uc¢innost takového zafizeni je
malé, proto je ovladan! ur¢eno jen
pro pokojové modely s moZnosti ovla-
dat je na vzdalenosti asi tfi aZ pét
metrd. Povelovd skfilika je doplné-
na spina€éem S1 pro povel CHOD a

2



.t
000000000000 00000000 OCO0OOGOSTSOOEDBNNEOSOIYS

STO]. Pokud neni spfna¢ sepnut, je
model v klidu.

MECHANICKA CAST

Podvozek modelu (obr. 3} se skla-
d4 z nosné desky 1 {pFekliZka 3 aZ
4 mm), v niZ jsou zapustény dily 2,
Srouby M4 X 30. Tvofi cepy zkra-
cenych (15 mm) elektr. zdifek 3
upevné&nych v drzZacich 4 a 5. DrZ4-
ky z hliniku tloustky 2 mm maji
tvar obréceného U. Sroub 2 po pré-
vleku dilem 3 =zajistite maticemi 6
tak, aby drzdky 4 a 5 mohly na &e-
pech volné kyvat. Pfi vykyvu pfed-
niho (4} doprava, vychyfli se zadni
drzék 5 doleva. UmoZiiuje to spojo-
vaci tghlo 8 (plast, dré4t, pfekliZka)
3ifrky asi 10 mm. P¥i kroku pravé
pfedni nohy pohybuje se vpfred i le-
véd zadnf noha. Pozor na rozméry
oznatené A a B, mus{ byt v obou
drZ4cich shodné. Na desce 1 nebo
na dilu 4 je upevnén nosnfk hla-
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vy 7 (hlinik tl. 1 aZ 2 mm) dvé-
ma §rouby M3. Koneény tvar uréf-
te ohybanim aZ pfi kompletaci. P¥i
upevn&ni na dilu 4 kyve hlava do
stran spoleéné s krokem modelu.
Soucéasti dfld 4 a 5 jsou drZéky mo-
tort 9 a drZdky ostruh (zadnf no
hy) 10. Na diflu 9 (obr. 4} je ko-
vovou piiponkou 11 pfipevné&n mo
tor M. Jeho hridel opatfite pryZo-
vou hadiékou 12 (ventilkovéd). Do-
1éh4 bo&né na upravovany setrvad
nik strojku. Motor je podloZen $kol
ni pryzi na gumovéni. Jako pfevo
dy se osvédl&ily celokovové autitko-
vé setrvalnikové strojky se soustru
Zenym setrva®nikem. Pro bezdrétové
ovldddni mus{ byt motorky odruse
ny (obr., 7). Jednoduchy pfevod
s pryZovou haditkou je dopln&n p¥i-
lepenfm (Alkapren) 0,5 mm tlusté
pryZe (18) na setrvafnik. Pro po
tfeby redakce byl vzorek modelu vy
baven zubovymi pfevody (obr. S5).
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Hfidel motorku je opatfena osmizu- kusech. Na zadni nohy (dil 10) upev-
bovym pastorkem a ve strojku je na- nite ostruhy 14 s vieénymi kolecky
misto setrvaéniku nalisovdno talifo- 17. Pojezdov4 prednf kola volite
vé kolo {néhradni dily pro autodrd- s pryZovymi obrudemi primé&ru asi
hy). Dily 9 a 10 vyrobite po dvou 40 aZ 50 mm. Nejraddji s plecho-
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vymi vyplnémi, které pFripdjite na vy-
stupni hfidele strojku. Dily 9 a 10
umistite na dily 4 a 5 tak, aby des-
ka 1 byla vodorovnd. Dil 10 bude
vy3e. Hlava modelu {(obr. 8) je zho-
tovena z plechové kulaté krabice
priméru asi 100 mm. Vyhovi i kra-
bitka z plastu, nebo kovovd od ,niz-
ké* konzervy apod. V mistech o&f
jsou dvé& trpasli¢i Zdrovky, z ,.nosu“
[vitko od lékovky) vychézejf vousy
(ocelovd struna) pfipdjené na S3rou-
bu M3. Konefny exteriér modelu si
jist& kaZdy vybavi podle vlastni fan-
tazie a moZnosti. Kryty nosné des-
ky 15 a nohou 16 jsou z tuZsiho
papru. Kryt se na desku 1 jen na-
souyva, kryty nohou jsou pfipevnény
do dili 9 a 10 drobnymi vruty. Pfe-
kryti nohou (,blatniky”) jsou z kon-
zervovych vicek. Ohéaiika miZe byt
z hlinikového pasku a je pfipevné-
na na nosné desce. Ve vzorku by-
la z plastové odnimatelné trubky.
Délkové rozméry ohé&iiky uréite po
konedném oZivovdni. Na konci nese
prilepenou snimaci civku L2,

Model na nastfikan &ervenou spre-
jovou barvou a ,vylep§en“ bilymi
skvrnami. Vzhledem ke zna&né hmot-

nosti modelu ,3etfte materidlem, od-
leh&ujte jednotlivé dily a pouZivejte
lehkych materiald.

POVELOVA SKRINKA

je zdrojem sinusového nizkofrekvent&-
niho signédlu vyzafovaného v podo-
b& elektromagnetického pole. Vyza-
fuje z civky L1 a SiFff se do bliz-
kého prostoru. Zdroj tohoto signdlu
(obr. 8) je vytvofen astabilnim klop-
nym obvodem, ktery,budf rezonanc¢-
ni obvod L1, Cl. K oviadédni potfe-
bujete rozliSit stav, kdy mé byt kte-
r¢ motor v chodu. Pfi signélu bu-
de v chodu jeden, bez signélu dru-
hy. Stadilo by tedy spinatem S1 za-
pinat a vypinat napajeci{ zdroj a mo-
del by reagoval napfiklad: sepnuto
— model toéi vlevo, rozepnuto -—
model togi vpravo. Bylo by v3ak ne-
snadné rud&né zajistit spravné &aso-
vé proporce stavu zapnuto-vypnuto,
a proto je vydavani délky povell za-
jistovdno obvodem sklddajicim se
z tranzistord V3 a V4 a okolnich
soudastek. Je to op&t astabilnf obvod,
ktery spind a vypiné vystupni signél
(pfes V5 zkratuje b&zi V2). Poten-
ciometrem R1 ovlad&te pomé&r stavil
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zapnuto-vypnuto. PFi vytofen! k jed-
nomu krajnimu dorazu, tcéf v mo-
delu levy motor 2/10 sec., pravy 8/10
sekundy. To znamen&, Ze model se
posouvé (nesoum&rnym krokem) do-
leva. Natoenfm R1 do stfedni po-
lohy, bude pomér sepnuto—vypnuto
1:1, lev§ motor to&f 5/10 sec. a pra-
vy také 5/10 sec. Bude se pohybo-
vat rovné.

Jako V2 je pouZit vykonny tran-
zistor bez chlazeni. Civka L1 je na-
vinuta na dvou vzéjemné& posunutych
feritovych anténnich ty&kéach lakova-
nym vodi¢em tloustky 0,6 mm {(obr.
9). Ob& ty&e ovinete spolefné tlust-
$im papirem a s mezerami navine-
me 120 zavitd vodide. Krajnich 40
zavitd je po zalepeni (kanagom) na
jedné stran& zbaveno {smirkovanim)
izola&niho laku. Ziskate tak civku,
kterou pfepdjenim vyvodu kondenzéd-
toru C1 miZeme doladovat (viz se-
Fizenf).

Soudéstky jsou zapéjené do ng§tkd
na papirové zékladn&. Spolu s na-
péjecimi bateriemi je zakladna ulo-
Zena ve skifiice {plast, dfevo), k niZ
je ptipevn&na schrédnka civky L1 {a
C1). Jako schrdnka poslouZilo ces-
tovn{ pouzdro pro kartdtek na 2u-

PRI EPEMA
7é 0,5mm
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by. K napdjenf je pouZito dvou plo-
chych baterif (v sérii SV} a celko-
vy odbér je v dob& signalu asi 200
miliampér. Kontrolu sprévné &innos-
ti provedete jednoduSe sluchem.
Kondenzétor C1 pfiipajite u civky L1
asi na sty zavit (pozor na zkrat sou-
sedicich zavitl), diodu VS zatim ne-
zapojujete a zapnete Sl1. Z civky
se ozfvéd {v t&sné blizkosti) vyso-
k¢ trvale zné&jici tém. Kmitoet je asi
6 aZ 8 kHz. Po pfipojenf V5, bude
tén preruSovany, a to v zévislosti
na poloze nastavenf R1. Kdo vlast-
ni radiové sluchdtka {A) nebo stej-
nosmé&rny voltmetr {B) s rozsahem asi

* 6 V, provede kontrolu podle obr. 10,

nejdfive bez pfipojené diody V5. Na
obréazku dole je kontrolni pfipravek
pro pfijimag.

ELEKTRICKA VYBAVA MODELU

je sloZitéj3i a materidlové néroénéj-
§. ZajiStuje prijiméani poveld, jejich
Zesilenf, vykonové rozd&lenf k mo-
torim a dalSi pomocné funkce. Je
to obvod umoZiiujici pro model sta-
vy STUJ a CHOD, déle rozsv&ceni odf
v piipadé, Ze je model ptipraven
k prevzeti povelu. Je sepnut S2, ale
na povelové skfiiice je vypnut $1.
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Energie vyzafovana z civky L1 je
pfijimana vstupni civkou L2 a da-
le zpracovdna operalnim zesilovadem
V7 a tranzistordm V8. Spolu s ostat-
nimi souddstkami je to zesiloval
s velkym ziskem (zesfleni nékolik ti-

0BR.9

sic). Operatnf zesilova je zapojen
jako selektivni ¢len, zesiluje nejvi-
ce signdl kmitoftu (7 aZ 8 kHz),
ktery produkuje povelovaé skfitika.
Déle je signdl usmériiovdn diodami
V10 a Vi1 (obr. 11). Souddstky V12,
R1%9 a C17 zaji¥tuji napdjeni stabi-
lizovanym napétim. Bez stabilizace se
p¥i starnut{ bateri{ meénf <&dstedn&
kmitotet selektivnfho &lenu a tim se
zkracuje i vzdalenost, na kterou fje
mo¥né ovlddat. Zapojite tuto &édst a
pFedb¥Zn& sefidite (viz déle). Civ-
ka L2 mé& 500 aZ 1000 z&av. lako-
vaného vodife 0,2 a je navinuta na
feritové ty€ce délky asi 50 aZ 80 mm.
Kostru civky slepite z kartébnového
papfru a se zesilovatem propojite
stinénym voditem.

SERIZEN{

Vstupnf civku s deidim stinénym
voditem (asi 0,5 m) poloZite vodo-
rovnd na stil a ve vzdalenosti asi
jednoho metru {obr. 13A} souose po-
velovou skffiikku s civkou L1. Poten-
ciometr R1 a R10 nastavite na po-
lovinu odporové dréhy. Mezi body K
diody V10 a zéporn¢ p6l baterie pfi-
pojite podle obr. 10 {dole} bud réa-
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diovéd sluchéatka (A} nebo stejnosmér-
n¢ voltmetr § V s kondenzatorem
5M. P¥{ vypnutém S1 bude ve slu-
chatkdch slab¢y Sum, voltmetr uka-
¥e asi 0,1 aZ 0,2 V. Zapnete S1 na
povelové skifiice a p¥i sprdvném za-
pojen{ se ozve ve sluchatkdch pfe-
ru$ovany t6én, nebo voltmetr ukazu-
je st¥fdavé vychylku asi 1 aZ 1,5 V
a nula. Vzdélite povelovou skifiiku
tak (stdle v ose}, aZ signdl prévé
zanikne. PFfemist&nim odboéky na civ-
ce L1 na men$i nebo v&tSI polet z&-
vitd doladite, aZ sluchdtko uebo

voitmetr opét reagujf. To opakujete .

tolikrdt, aZ je povelovd skfFifika ve
vzdédlenosti (rozhoduje i 10 cm]), kdy
funkce prédvé ustala. V této forma-
ci doladite jeStd jemné& potenciome-
trickymi trimrem R10 v modelu.
Zapdjite souddstky R18, Ci4, Ci5,
V9 a K1. Na spinaci kontakt relé K1
pripojite Zarovitku s baterif a opa-
kujete sefizen{ (obr. 10 vpravo do-
le). Zarovka se bude rozsvécet a zha-
sinat. Stejné postupuje ten, kdo ne-
mé k dispozici pomocné piistroje, se-
Ffizuje tedy aZ v této sestavé.

Pf¥ipojite (obr. 12) V13 aZ V18§,
C18, R20 a relé K2. Tento obvod
ovladé4 zastaveni modelu (STUJ) a roz-
jezd (CHOD). Pokud je S1 vypnut,
model se nepohybuje, sviti o&i HI,
H2. Pfi zapnuti se model! pohybuje,
o¢i zhasnou. Pro zjednodu3eni m@-
Zete vynechat jmenované souddstky
a G4, H1 a H2 a nahradit cely ten-
to obvod zkratovou spojkou {&arko-
vang&). Oba motory tim propojite se
spoleénym bodem ptfepinactho kon-
taktu K1l. Model pak nemd indika-
ci pfipravy (ofi) a nedokaZe sdm
zastavit. lThned po zapnutf S2 se d&
do pohybu.

CELKOVA MONTAZ

Po ,zdérném*“ setizeni kompletuje-
te model {obr. 12). Ve vzorku byl
zdroj G2 umfistén ve spodni &4&sti mo-
delu, monoé¢lanky G3 ve specidlnim
drZdku. Je moZné pouZit plastikové
pouzdro kulaté svitilny. G2 a G4 jsou
v klecovych drZacich pro tuZkové ba-
terie. Proddvd se jako nédhradni dil
pro tranzistorové pfijimace. Odbér
z G2 je asi 50 mA, z G3 aZ 0,68 A.
Vodi¢e k motorim jsou ohebné (lic-
na) a jsou vedeny samostatng Mo-
tory a jejich pfivody vyzafujf rusi-
vé signdly, které mohou zcela ochro-
mit &innost ovlddani. Proto musi byt
motory odruSeny. Nejmensi ru$enf{
bylo zjisténo (obr. 13B) v pfipadg,
kdy motory i vstupnf civka L2 jsou
umistény svisle, pokud moZno rov-
nob&¥n& a ve stejné vy3i nad zemi.
Namisto motorlt pfipojite Zarovky
pro kapesni svitilny a znovu cely
komplet prekontrolujete a sefFidite.
Ob& Zarovky by podle signédli mély
imitovat &innost motordl. Civku L2 si-
tuujete asi 20 cm za model (obr.
13B) a s povelovou sk¥iiikou se vzda-
lujte od modelu. DrZte ji pod
ghlem asi 45° {obr. 13C}). R1 a S1
ovlddajf &innost Zdrovek. PF¥i dobrém
sefizenf (L1 a R10} je vzdélenost asi
3—5 metrd.

10



ODRUSENI MOTORKU

je nezbytné, jinak je civka L2 ,za-
hlcena“ rudicim signdlem z motori
a ovlddédni nepracuje. Odsting&ni vy-
FeSite vzdélenim vstupni civky od
motor {obr. 13B), samostatnym zdro-
jem pro jejich napéjeni a odru3o-
vacimi &leny (obr. 7 a 14). Jsou to
kondenzéatory €25 aZz C27 a tlumiv-

Ky L4 navinuté lakovanym vodifem
0,3 aZ 0,5 mm na feritovych tyCin-
kdch priméru 3 aZ 5 mm a délky
asi 15 aZ 30 mm. V3echny pfivody
jsou co nejkrat¥i, C25 a C28 jsou
pfipojeny na kovovou pfiponku meo-
toru.

Pripojite motory, civku L2 umis-
tite svisle za model {obr. 13B), pod-

j - i
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lo%ite nohy, aby model neujizd&l a
vyzkousite funkci. Eventudln{ ruSenf
se projevi tim, %e to&{ jen jeden mo-
tor. Vzdalujete cfvku aZ ruSenf usta-
ne. Podle spravné polohy zvolite dél-
ku ohéiitky a do vyrezu zalepite fe-
rit civky L2,

A jeStd8 pozndmka. V&rFime, Ze se
do stavby nepust{ dping zaldtelnik,
hracka je pfece jen sloZitd i néklad-
né. Nejv&tdi poloZkou jsou relé (kus
48,—). Drobné souldstky maji pro-
dejny Eltos a né&které prodejny Ra-
dio {Dom. potfeby}. Motory, relé a
nédhradni dily k autodrdze proddva-
ji modeldFské prodejny.

Pro mén# zdatné je urfena ,chud-
§{" varianta ABina B.

ROZPISKA ELEKTROMATERIALU
Rezistory jsou v miniaturnim pro-

vedeni, kondenzéitory {kromé Cl1l) nej-

lépe ploché keramické, elektrolytic-

ké koandenzatory na napé&tf min. 10V.

Polovodife vyhovi i II. jakosti.

V1 kfem. tranzistor PNP KF517 ne-
bo BC177-179, BC157—159

V2 kfem. tranzistor NPN KUS611 ne-
bo KU612, KU 602

V3, v4, v8 kfem. tranzistor NPN
KC508 nebo KC507—509, KC147
az 149

V5, V68 kfemik. dioda KY130/80 ne-
bo z t#ady KY130, KY132

TLUMIVKA (4
e

MOTOR  TVRDY PoPiR

12 74t o/
== — 7 —]
! s7|®
'l‘ ~Im il

i 1

V7 operaénf zesilova® MAA741 nebo
MAA741C, 748, 748C, MAA741CN,
748CN

V9 germ. tranzistor 102NU71 nebo
z Fady 101NU71—104NU71, GC520
aZ 522

V10, V11 germ. dioda hrotovd GA203
nebo GA200-—-207

Vi2 stabilizaénf diodgq KZ141

C?’z NYTKY
’/ % /[l/ 30 24v.
e #93
O - C26
o )} d

OBR.7%

PRIPONKA
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V13, V14, V15 kiem. dioda KA501 K1, K2 relé AR2/230 — Modela
nebo KA501—504, KY130, KY132 H1, H2 z4rovka trpasliéi 6V/0,05

V16 germ, tranzistor GC511 nebo R1 potenciometr 25k/lin
GC510—-512, 0OC72, GC507 R2, R6, R7 rezistor 1k

L1 civka viz text 2 ks ferit. antén- R4 rezistor 220
ni ty€ 10X10X 145 mm, nebo ku- R5 rezistor 470

latd o 8 aZ 10 mm R3, R8, RY, R20 rezistor 10k
L2 civka viz text ferit. anténni ty¢ R10 potenc. trimr M22
délka 50 az 80 mm R11 rezistor 1M

L4 civka odrudeni viz text 4 ks fe- R12, R13 rezistor 22k
rit. ty€inka © 2 aZ 4 mm, dél- R14, R17, R18 rezistor 2k2

ka 15 aZ 30 mm R15 rezistor M47
M1, M2 motorek hra¢kovy Igla 2,5.V R16 rezistor 4k7

{Gonio, Ites) . R19 rezistor 150
Gl 2 ks plochad baterie S1 péackovy vypinal. jednopélovy
G2 4 ks tuZzk. ¢lamek 15 V S2/82' péatkovy -vypinal dvoupblovy
G3 2 ks monodéldnek 15 V C2, C3, CB8 kondenzitor M1l
G4 2 ks tuzk. ¢ldnek 15 V - C13, C15 kondenzédtor M1l

14
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C10 kondenzdtor 1k

Cl1l kondenz§tor 22

C8 kondenzator 10k

C9 kondenzédtor 120k

C12 kondenzétor 3k3

C25—C27 kondenzdtor 47k—M1

C1 kondenzitor svitkovy M33 napf.

TC180, TC215, TC172
C4, C5 kondenzitor elektrolyticky
20M
C7, C18 kondenzator elektrolyticky
Cl4 kondenzétor elektrolyticky SM
C16, C18 kondenzitor elektrolyticky
50—100M

ABINA (provedeni B)

je model ovlddan§ pomoci vodi&i.
Pohybové funkce zbstavaji zachové-
ny, mechanika modelu je obdobn&§,
motory nejsou odruseny, ohdiika ne-
ni funk&ni, V modelu jsou umfsts-
ny motory M1l a M2 relé K100 a
napédjecf zdroj pro motory G 100.
Ovladaci skiilika — voditko je vy-
baveno obvodem, ktery umoZiiuje
ovlddat model v riznych proporcich:
zatdteni v obou smérech, zastaveni
a rozjezd. Spinat S 100 (S 100’) ovla-
d4 stav STU] a CHOD, potenciometr
R 100 smdr a proporce pohybu. Ve
voditku (obr. 15) je krom# baterie
G 101 a spinafe je§té elektronicky
obvod. Sou&astky jsou pédjeny do nyt-
ki na 2zékladn& z tui$’ho papiru.
Skffiika voditka je s modelem pro-
pojena tifipramennym vodifem (lic-

na} délky asi 2—3 metry. Primér
vodiZl postadi 0,2 aZ 0,3 mm.

ROZPISKA MATERIALU
M1, 2 motorek hrackovy Igla 25 V
(Ites, Gonio)
G 100 plochd baterie 4,5 V {nebo
2 ks monotlének)
G 101 tuZkovy &lének 15 V s kle-
covy drZdkem (4 ks)
100 relé AR2/230 vyr. Modela
100, 101 tranzistor NPN KC 508
nebo KC507—509, GC520—522
103 germ. diada GA203 nuebo
GA200-—-207
100, 101 kondenzéator elektrolytic-
ky 20M/10V
100 potenciometr vrstvovy 25k/lin
101, 102 rezistor miniaturn{ 10k
102 rezistor miniaturni 220
100 {100’} dvoupoblovy spina& pad-
kovy
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P¥iloha 30. rotnfku ABC. Antor névodu a kreseb Pa-
vel Srait, foio aator a V&clav Holit, grafick§ 6Gpra-

va Irena HolifovA. Tiskne Mir, novindfské zévody, Pra- -~
; ha 1, Véclavské@ ndm. 15. Neprodejné. ) :




